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K800

MOTOR ZA KLIZNA
DVORISNA VRATA

N STOPARKING.hr

PRODAJA - UGRADNJA - SERVIS

PARKING BARIJERE - GRANICNICI - RAMPE - AUTOMATIZACIJA ZA DVORISNA VRATA



UPOZORENJE

Radi vade sigurnosti i ispravnog rada sustava automatizacije,
provjerite da su ispunjeni sljedeci uvjeti:

Konstrukcija vrata mora biti prikladna za sustav automatizacije.

Provjerite da se vrata krec¢u pravilno i ravhomjerno, bez trenja, duZ cijele svoje
putanje.

Kotadi i vodilice vrata moraju biti u dobrom stanju, bez hrde i dobro podmazani.
Vrata se moraju moci slobodno otvarati i zatvarati, bez prepreka.

Preporuéuje se ugradnja grani¢nika za poloZaj potpuno otvorenih vrata.

NE zavarujte kada su vrata na leZajevima, jer ne dolazi do savr§enog kontakta
s leZzajevima i moZe doci do stvaranja srha prilikom uspostavljanja mase.

NE zavarujte s montiranim motorom, jer se moZe pregrijati upravljagka ploca

i o8tetiti oZi€enje na plodi.

SIGURNOSNE INFORMACIJE

Ne zamjenjujte dijelove i dodatke osim onih koji su isporuceni ili preporuceni od
strane proizvodaca.

Prije uklju€ivanja sustava provijerite jesu li svi spojevi i kabeli u dobrom stanju.
Iskljucite napajanje prilikom izvodenja radova odrzavanja.

Zastitite upravljacku plocu od vode kako biste izbjegli kratki spoj.

Ne spajajte motor, upravljaZku plocu ili druge dodatke izravno na izvor.napajanja.
Ne prolazite kroz vrata dok se otvaraju ili zatvaraju.

Daljinski upravlja¢ drZite na sigurnom mjestu, izvan dohvata djece.

PaZljivo procitajte sve informacije i upozorenja u ovom priru¢niku prije pustanja
sustava u rad.

Tijekom ugradnje sustava automatizacije poduzmite mjere za sigurnost ljudi.i
ofuvanje prostora u kojem radite.

Sustav ima funkciju zastite od prenapona kako bi se sprijedila odteéenja uredaja
ili ozljede.

Sustav automatizacije instalirajte uzimajuci u obzir teZinu, duljinu i visinu vrata.

Sigurnosni senzori moZda necée prepoznati male prepreke poput djece, Zivotinja
ili predmeta. Va$a je odgovornost osigurati siguran rad vrata.



Napomena:

Ne preuzimamo odgovornost za eventualne nezgode ili kvarove uzrokovane

nepravilnom ugradnjom sustava automatizacije vrata.

SADRZAJ PAKIRANJA:
Upravljacka jedinica

2 x daljinska upravljaca

2 x Kljuga

4 x montazna tipla

2 x nosaca grani¢nika krajnjih polozaja

SHEMA UGRADNJE

vrata (ugraden
neposredno iza
maksimalnog

1 Pogonski motor
2 Signalna lampa
3 Antena

4 Lijevi nosa¢ aktivatora grani¢énog prekidaca Sy i

U-vodilica

Mehanicki graniénik

otvorenog poloZaja)

5 Desni nosa¢ aktivatora graniénog prekidaca
6 Zupcasta letva
7 Izlazni gumb

8 Sigurnosni senzori (montaza na nosac)
9 Sigurnosni senzori (montaza na stup)

Napomena:

K800 je motor sustava automatizacije vrata. Ostale komponente prikazane

na gornjoj slici nisu ukljuéene u pakiranje.

Za kompletan sustav automatizacije vrata preporuéujemo kupnju
Komplet set za klizna dvori$na vrata s K800 motorom.




TEHNICKE SPECIFIKACIJE

Radna temperatura motora: -26 °C ~ +80 °C

Napajanje upravljacke jedinice: 230 V

Snaga: 350 W

Izlaz prijenosnog modula: M =4

Okretni moment: 30,0 Nm

Brzina otvaranja / zatvaranja: 12 m/min

Broj okretaja: 1400 o/min

Vuéa (potisna sila): 1100 N (Newton)

Maksimalno dopusteno optereéenje: 800 kg

Maksimalna udaljenost komunikacije s daljinskim upravljaéem: 50 m

GLAVNE ZNACAJKE

Moguénost spajanja fotocelija, pristupne tipkovnice, tipke za otvaranje.i
drugih dodataka za kontrolu pristupa (nisu ukljuceni)

Moguénost spajanja signalne / upozoravajuée lampe (nije ukljugena)
Automatsko zatvaranje

Podesiva osjetljivost

DIMENZIJE

Vazne napomene
Upravljagku jedinicu prikljuite na zasebni elektriéni vod s osiguratem._od 10A.

Odrzavajte razmak izmedu zupc&aste letve i zup&anika motora kako ne bi doSlo
do preoptereéenja motora.

Ugradite graniénik u smjeru otvaranja vrata kako biste sprijecili nekontrolirani
rad motora.



UGRADNJA MOTORA

Pazljivo odaberite mjesto ugradnje motora.

Privremeno postavite bazu za montazu motora na udaljenost od 35 mm od
vrata (Dijagram 1).

Postavite motor na nosac.

Pomoéu komada zupc&aste letve postavljenog na zupéanik provjerite nalazi li.se
motor na odgovarajuéoj visini.

Oznadite obris nosaca motora.
Skinite motor s nosaca.

Oznacite na podlozi mjesta na kojima je potrebno izbusiti 4 rupe za
priévrscivanje nosaca (Dijagram 2).

Izbusite 4 rupe na oznadenim mjestima.

Pri¢vrstite nosac¢ i motor pomocu vijaka i tipli.

35mm

('000°)
Nosa¢ motora []O O OD

R

VRATA

UGRADNJA ZUPCASTE LETVE

(zupcasta letva nije ukljuCena u pakiranje) - ukoliko je kupljen samo«motor.

Pomodéu kljuga isporu¢enog u pakiranju otklju&ajte motor i povucite ru€icu kako
biste ru¢no zatvorili vrata.



Postavite prvi dio zup&aste letve na zup&anik motora, ostavljajuéi razmak
od 2-3 mm izmedu letve i zup&anika, zatim je priévrstite na vrata.

Ruéno pomicite vrata naprijed—nazad kako biste provijerili da zup&asta letva
pravilno i glatko klizi po zup&aniku.

Postavite sljiedece dijelove zupd&aste letve, pazeéi da budu savr$eno poravnati

jedan s drugim.

Nakon ugradnje svakog dijela letve, ruéno pomaknite vrata naprijed=nazad kako

biste se uvjerili da vrata klize bez zapinjanja.

letva 1

\ Poravnanje letve

letva 2

Graniénici krajnjih polozaja sada se moraju ugraditi. Montiraju se na zup&astu
letvu i zaustavljaju motor kada letva dosegne kraj hoda, pri potpunom.otvaranju

ili zatvaranju vrata.
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Aktivator (udarni nosac) grani¢nog prekidaca

u

Aktivator (udarni nosac) grani¢nog prekidaca



NAPAJANJE | TESTIRANJE SUSTAVA

Ponovno provjerite sve kabele i spojeve.
Ruéno zatvorite vrata.

Spojite sustav na napajanje od 10 A.
Pritisnite tipku 1 na daljinskom upravljacu.

Vrata bi se trebala otvoriti i zaustaviti kada dodu do krajnjeg polozaja-

UPRAVLJACKA PLOCA

13.7 Opcija grani¢nog

prekidaca | D1D2 D3 D4 |
13.6 Detekcija krajnjeg 3 L Sa ‘
zaustavljanja A
(krajnji prekidaci) _f

Ly
’ D7

13.5 LED indikator

13.3 Programiranje
(DIP prekidaci)

13.1 Uparivanje daljinskog upravljaca
(LEARN tipka)

13.2 Osjetljivost na
prepreku / blokadu

13.5LED D8 —
napajanje ploce

stapwasae

ECEEREE
ELEEET
BEoKne

13.4 Pokretanje motora

13.1 = UPARIVANJE DALJINSKOG UPRAVLJACA
Pritisnite tipku LEARN na upravljackoj plo€i (13.1). LED D5 Ce treptati<10 sekundi.
Tijekom tog vremena pritisnite bilo koju tipku na daljinskom upravljadu.

Ako je kod uspjesSno nauéen, LED D5 ¢e dvaput zatreptati.
Daljinski upravlja¢ je sada uparen.

Ako se ne pritisne nijedna tipka, LED D5 ¢e se ugasiti nakon 10 sekundi i sustav
¢e automatski izaéi iz naina ucenja.

Drzite tipku LEARN pritisnutu 6 sekundi — LED D5 c¢e treptati; otpustite tipku.
Svi prethodno pohranjeni kodovi sada su izbrisani.



Sustav mozZe zapamtiti najvide 20 daljinskih upravljaéa. Ako poku3ate upariti
viSe od toga, LED D5 ¢ée zatreptati 5 puta, $to oznatava da je dosegnut
maksimalan broj daljinskih upraviljaéa.

Tijekom postupka uéenja daljinskog upravljaca:

Ako pritisnete tipku 1 ili tipku 2, tada:

Tipka 1 upravlja vratima u nacinu ,vozilo”: otvori — stop — zatvori

Tipka 2 upravlja vratima u nacinu ,pjesak”

Tipke 3 i 4 nemaju funkciju

Ako pritisnete tipku 3 ili tipku 4, tada:

Tipka 3 upravlja vratima u nacinu ,vozilo™: otvori — stop — zatvori

Tipka 4 upravlja vratima u naéinu ,pje3ak”

Na taj nacin isti daljinski upravljaé mozZe se upariti s dva sustava automatizacije.

13.2 - DETEKCIJA PREPREKE

Moguce je postaviti dvije razine osjetljivosti:

Visoka osjetljivost — ako se vrata otvaraju ili zatvaraju i naidu na manju prepreku,
motor ¢e se zaustaviti.

Niska osjetljivost — ako se vrata otvaraju ili zatvaraju i naidu na veéu prepreku,
motor ¢e se zaustaviti.

13.3 - PROGRAMIRANJE

1 Polozaj OFF: motor radi u NC naéinu (Normalno zatvoreno) — zadana postavka
Polozaj ON: motor radi u NO nacinu (Normalno otvoreno)

2 Polozaj OFF: fotocelija je u NO nafinu — zadana postavka
PolozZaj ON: fotocelija je u NC nadinu

3 i 4 u polozaju OFF: deaktivira se automatsko zatvaranje (zadana pestavka)

3 ONi 4. OFF: kada su vrata potpuno otvorena, automatski se zatvaraju nakon
10 sekundi

4 OFF i 4. ON: kada su vrata potpuno otvorena, automatski se zatvaraju nakon
30 sekundi

5 ONi 4. ON: kada su vrata potpuno otvorena, automatski se zatvaraju nakon
60 sekundi

5.1 6. u polozaju OFF: onemogucéuju funkciju automatskog zatvaranja u ,pjeSatkom”
nadinu rada (zadana postavka).



6 u poloZaju ON i 6. u poloZaju OFF:
u ,pjesackom” nadinu rada, kada su vrata potpuno otvorena, automatski ¢e se
zatvoriti nakon 5 sekundi.

7 u poloZaju OFF i 6. u poloZaju ON:
u ,pjesackom” nadinu rada, kada su vrata potpuno otvorena, automatski ¢e.se
zatvoriti nakon 10 sekundi.

8 u polozaju ON i 6. u poloZaju ON:
u ,pjesackom” nadinu rada, kada su vrata potpuno otvorena, automatski ¢e se
zatvoriti nakon 30 sekundi.

Napomena:

Tipke 2 i 4 (ovisno o naéinu uparivanja daljinskog upravljaga) upravljaju vratima u
pjedatkom” nadinu rada. '

Ako motor radi i pritisne se tipka 2 ili 4 na daljinskom upravlja¢u, motor ¢e se
automatski zaustaviti.

Ako se pritisne tipka 2 ili 4 za otvaranje vrata, vrata ¢e se:

zatvoriti nakon programiranog vremena (5, 10 ili 30 sekundi), ili

ostati otvorena (ako je automatsko zatvaranje deaktivirano), ili

odmah zatvoriti ponovnim pritiskom tipke 2 ili 4.

7 polozaj OFF: deaktivira zajedni¢ki (kondominijski) nacin rada
polozaj ON: aktivira zajednicki (kondominijski) nagin rada

Napomena:

U zajedni¢kom(kondominijskom) naginu rada, dok su vrata otvorena, pritisci. tipki
na daljinskom upravljagu ili drugim povezanim uredajima za pristup (tipka za
otvaranje, pristupna tipkovnica) neée imati u€inka sve dok vrata nisu poetpuno
otvorena. Kada su vrata zatvorena i pritisne se tipka na daljinskom upravljacu ili
drugom uredaju za pristup, vrata ¢e se zaustaviti i ponovno potpuno otvoriti:

13.4 KONDENZATORI ZA POKRETANJE MOTORA

Kondenzatori su spojeni na upravljaéku plogu.

Provjerite da je prikljutak kondenzatora sigurno i pravilno spojen.

Za ispravno povezivanje pogledajte konfiguraciju upravljatke ploge prikazanu na
prethodnoj stranici.



13.5 — LED INDIKATORI

D1: LED ukljuen — vrata nisu potpuno zatvorena

LED iskljuéen — vrata su potpuno zatvorena

D2: LED ukljuten - vrata nisu potpuno otvorena

LED isklju¢en — vrata su potpuno otvorena

D3: LED ukljuéen — ako se, primjerice, naredba za otvaranje po3alje s.dva povezana
uredaja za pristup, LED ¢e treptati kao upozorenje da je izdana ista naredba

D4: LED ukljuten - infracrveni senzori nisu detektirali prepreku

LED isklju€en — infracrveni senzori su detektirali prepreku; motor ¢e se zaustaviti
D6: LED uklju¢en — otvaranje vrata

D7: LED uklju¢en — zatvaranje vrata

D8: LED uklju¢en — upravljatka plo¢a je pod naponom

13.6 — SUCELJE ZA DETEKCIJU KRAJNJEG
ZAUSTAVLJANJA

Ima dva nadina rada: jedan za otvaranje, a drugi za zatvaranje vrata u normalnom
radu.

13.7 - POSTAVKA KRAJNJIH POLOZAJA
OTVARANJA / ZATVARANJA (J1)

Jumper J1(brika,mosti¢) odreduje smjer otvaranja i zatvaranja vrata za prikljucak
13.6.Varijante postavke jumper-a J1:

NO1-NO2 — normalno otvaranje

(motor se nalazi s lijeve strane vrata, gledano iznutra)

NO2-NO3 - otvaranje u suprotnom smjeru

(motor se nalazi s desne strane vrata, gledano iznutra)

Napomena: Za ovu opciju potrebno je promijeniti smjer napajanja motora

(vidi poglavlje o ugradnji i povezivanju motora).

Shema ugradnje elektricnih komponenti
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Terminali 6 i 7 sluze za priklju¢ak napajanja 230 V.



Preporuéujemo ugradnju motora s desne strane vrata (gledano iz unutarnje strane).
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Terminal 3 — spojite crvenu zicu na motor
Terminal 4 — spojite Zutu Zicu na motor

Terminal 5 — spojite plavu Zicu na motor

Ugradnja motora s lijeve strane vrata (gledano iz unutarnje strane):
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Terminal 4 — spojite crvenu Zicu na motor
Terminal 5 — spojite plavu Zicu na motor
Terminal 3 — spojite zutu Zicu na motor

Napomena:
Kod ugradnje motora s desne strane vrata (gledano iznutra), naken zamjene

crne i zelene Zzice, provjerite zatvara li se motor i zaustavlja li se ispravno.
Ako motor ne radi ispravno, promijenite polozaj jumpera (brike) J1 u suprotan
smijer. Na primjer, ako je J1 trenutno u polozaju 1-2, prebacite ga:u-polozaj 2-3.



SPAJANJE SIGNALNE LAMPE
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SPAJANJE FOTOCELIJA
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Uklonite Zicu izmedu terminala 14 i 15.
Spojite terminal 15 na COM prikljuéak senzora, a terminal 14 na OUT prikljuak

senzora.
Terminali 12 i 13 sluZe za napajanje senzora:
-Terminal 12 — ,+” (plus) - Terminal 13 — =" (minus)

Napomena:
TvorniCki je upravljatka plo€a podeSena za spajanje NO fotocelije.

Stoga ostavite jumper (briku) u polozaju NO, kao $to je prikazano na.gomjoj slici.
NO = Normally Open (normalno otvoren kontakt)
NC = Normally Closed (normalno zatvoren kontakt)



SPAJANJE UREDAJA ZA OTVARANJE

Ako ne Zelite koristiti daljinski upravljag za upravljanje vratima, moguce je spajiti
vanjski uredaj za upravljanje (npr. tipku za otvaranje, pristupnu tipkovnicu,i sl.)

na terminal 11.
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Primjer spajanja tipke za otvaranje:
Spojite tipku za otvaranje na terminale 101 11.
Terminali 12 i 13 sluZe za napajanje tipke.

UPUTE ZA ODRZAVANJE

Zup&astu letvu i zup&anik uvijek odrzavaijte ¢istima, bez predmeta koji bi mogli
postati prepreka pri otvaranju ili zatvaranju vrata.

Podmazuijte sve pokretne dijelove sustava automatizacije svaka 3 mjeseca.

Ako je upravljatka plo¢a napajana putem rezervne baterije, bateriju provjeravajte
jednom mjesecno i po potrebi je zamijenite.

Povremeno provjeravajte stanje kabela i spojeva.

Pazite da voda ne prodre u motor.



